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SJO| MtDM.01 |Jezyk obcy 1 2 2
KM| MtDM.03 |Matematyka 1 2 1 3
kpem| mioM.0s Mogelowanlg wspomagajgce 1 1 2 3
projektowanie maszyn
kPeM| MIDM.10a Modelowarlue komputerowe uktadéw 1 2 3
mechatronicznych
KTMiA| MtDM.08a | Zintegrowane systemy wytwarzania 1 1 1
KTMIA| MtDM.08b |Systemy wizyjne w wytwarzaniu 1 1 1 3
31 21
KPBM| MtDM.09 |Przemyst 4.0 1 1 1 3
KPBM| MtDM.13 |Wybrane zagadnienia teorii sterowania | 1 1 1 3
kiial mtom.14 Prolektowgnle sterowania uktadéw 1 1 1 2
mechatronicznych
kiia| MM 16 Przetwornlkl pomiarowe w uktadach 1 1 1 3
mechatronicznych
KPBM| MtDM.18 |Symulacja proceséw zrobotyzowanych 1 2 2
kpem| MioM.19 Jezyki wyspklego poziomu w 1 1 1 3
mechatronice
suma 31
IPED| MtDM.02a |Podstawy estetyki 2 1 2 61
Kpol| MtDM.02b [Sztuka redagowania i retoryki 2 1 2
kssip| MtDM.02e WybrarTelz‘agadnlenlazochrony 5 1 2
wiasnosci intelektualnych
kpeM| MM 10 Robotyzaqastanowmk 5 1 1 2
mechatronicznych
kpeM| MM 11 Systemy’bezpleczenstwa maszyn i 5 1 1
urzadzen
KPBM| MtDM.12 |Praca przej$ciowa 2 3 4
KPBM| MtDM.15 |Teoria i metody optymalizacji 2 1 1 1
Kiia| miom.17 Sterowanie 9Iektrycznym| uktadami 5 1 1 2
napedowymi
KPBM| MtDM.20 |Programowalne sterowniki PAC 2 1 2 3
KPBM| MtDM.24 |Systemy wizualizacji SCADA 2 SM 1 1 2
kTMia| MtDM.26 Rozpoznawanie obrazéw i systemy 5 SM 5 1 3
ekspertowe
KIiA| MtDM.27 [Przeksztattniki energoelektroniczne 2 SM 1 1
KIiA| MtDM.28 |Uktady elektroniczne w mechatronice SM 1 1 1 4
KIiA| MtDM.29 |Seminarium dyplomowe | SM 1 1
suma 30
*MiBM Zajecia planowa¢ wspélnie z MiBM, st. Il stacjonarne
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